	1. Първи принцип на Нютон

Всяка материална точка (тяло) запазва състоянието си на покой или праволинейно равномерно движение дотогава, докато някакво ваншно вйздействие не я изведе от това състояние.

Инертност или инерция – обшото свойство на телата да запазват състоянието си на покой или праволинейно равномерно движение при отсъствие на външни сили на въздействие (v=const или v= 0)
2. Втори принцип на Нютон

От първия принцип на Нютон следва, че за да се промени големината и посоката на скороста на дадено тяло, то трябва да изпита някакво външно въздеиствие. В резултат на това тялото променя скоростта си т.е придобива ускорение. Появата на ускорение обикновенно се свързва с действието на сила. Прието е всяка причина за изменение скоростта на дадено тяло да се нарича сила. Силата е векторна величина и се озн. с             
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[ N] нютон
Ако една и същса сила действа на различни тела скоростта на движение се измена по различен начин, т.е. те придобиват различни ускорения. Следователно резултатът от действието на силата зависи не само от самата маса, а и някаква характеристика специфична за тялото. Тази характеристика се нарича маса и е скаларна величина, която се въвежда в класическата механика като количествена мярка за инертността на телата.
Втори принцип на Нютон определя връзката между сила, маса и ускорение.

Той гласи:  
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 В система SI основните мерни единици са подобни така, че коефицвнтът к=1
=>      
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Като преобразуваме мойе да получим мерната еденица за сила:
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Друга вайна величина е импулс на тяло. Тя се дефинира като произведение на маса на тяло по неговата скорост.
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Втори принцип на Нютон може да се формолира чрез импулс.
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3. Трети принцип на Нютон
Гласи, че силите с които си взаймодеистват две тела  са равни по големина и противоположни по посока
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Механична система – това е съвкупност от тела, между които действат механични сили. Ако в една мех. Система действат само вътрешни сили, тя се нарича затворена (изолирана), а ако действат и външни сили – отворена.
Пълният импулс на системата е равен на векторната сума от импулсите на отделните тела.
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