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CA=Iн/Qн; Iт=C`AQх
Cv=Uн/Rv; Ux=CvQx
C`w=P`н/Qн; Px=C`wQx
Rш=RA/(m-1);

Rд=Rv(n-1);

Pн=Uн Iн cosФн;cosФ=Pх/Sх




Sх=UхIх
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тест Грабс: 1.G1=(Xn-X)/S; 2.G2=(X-X1)/S; 3.определя се кр.стойност Gα;

4.G1(2)>Gα хипотезата за груба грешка се приема;

Критерий W=b2/(n-1)S2; Относителна грешка δ=(Δ/X)100;
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Систематична грешка- обуславя се от св-вата на използваните средства за измерване,
използвания метод и от субективните фактори. Те остават постоянни в п-са на измерване 

или се променят съгласно определена закономерност. Може да се пренебрегне.

Абсолютна грешка – разлика междуизмерена и реална стойност на величината.

Относителна грешка –абслоютна грешка към действителна.
Случайна грешка –предизвикани от случайни влияещи и изменящи се фактори.

невъзможно е да се определи както точното влияние, което оказват отделните фактори
така и в кои моменти от измервателния п-с те действат.
Приведена грешка-абсолютна грешка към нормираща стойност. приведена грешка 
намерена при нормални условия се нарича основна приведена грешка.
Чрез  нейните стойности се намира класът на точност на измервателните уреди.
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Δmax=Uv-U​k; γmax= Δmax/UVH.100%; δmax= Δmax/UV.100%;
[image: image7.jpg]| i W I r‘
) V_‘—é OB« z
a) <[> CE i |



мост на уитстон (а-б)-захранвщ, източник = напр;

(c-d)-индикаторен, НИ.

Режими на работа уравновесен и неуравновесен;

R1.R3=R2.R4 - равновесие
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двоен мост (Томсон)

R1=R4  R2=R3 условия за равновесия
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чувствителност-к=(ΔR/R)/(Δl/l)

(Δl/l)=3P/E.h2tgα/2
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свързване на ватметър

